B‘ ROBOTICA EDUCATIVA Integracion Curricular o

— 5t de primaria | Ciencias de la Naturaleza it

Medidas de longitud

ACTIVIDAD DE INTEGRACION
LA RUEDA

ESTRATEGIA A APLICAR

El o la docente organiza el grupo de
estudiantes en equipos de 4 integrantes,
quienes desempefiaran los siguientes
roles:

1. Organizador: es responsable del
set. Pasara las piezas al constructor
para realizar el ensamble. En una
situacion problema propiciara el dialogo para que el equipo pueda presentar
sugerencias Yy llegar acuerdos en la solucién. Deberd mantener el equilibrio en el
equipo, cuidando que cada integrante realice su rol.

2. Constructor: arma el modelo en conjunto con el presentador, sin embargo, ante
una situacion problema serd quien decida cuél es la mejor propuesta para la
solucion.

3. Programador: se encarga de revisar que el software esté cargado y funcionando
adecuadamente, ademas de iniciar la programacién una vez terminado el
ensamble de acuerdo a la imagen y/o reto proporcionado.

4. Redactor y Presentador: al finalizar la actividad, presenta ante la clase la

solucion del problema en cuanto al ensamble, asi como el reporte que el redactor
haya elaborado.

Nota: los roles se rotan en cada clase.

FIEDUPLAN (2o e

Sistema de apoyo 2 ka planificaciin docente

Enlace a Propuesta Didactica (PD): http://eduplan.educando.edu.do/uploads/documentos/propuesta/ 1 /1469719515.pdf




ROBOTICA EDUCATIVA Integracion Curricular <3| |
5% de primaria | Ciencias de la Naturaleza o

COMPETENCIAS ESPECIFICAS

e Propone alternativas en la realizacion
operaciones de matematicas aprovechamiento los
recursos a su disposicion.

e Disefia representaciones fisicas para identificar
y entender elementos geométricos y su aplicacion
en realidad.

SABERES PREVIOS

Iniciar la actividad mostrando algunas imagenes de ruedas.

Después realizar preguntas sobre estos objetos:

¢, Qué son las ruedas y para qué las utilizamos?

¢, Qué forma tienen las ruedas?

¢ Podrian identificar la circunferencia y el circulo de una rueda?

¢, Sabes qué es la longitud de la circunferencia? ¢ Cémo se calcula la longitud?

Mostrar el siguiente video

https://www.youtube.com/watch?v=yaquZrKHXNQ
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MATERIALES O RECURSOS

e Computadoras (una por equipo) y con el software Lego Education WeDo V1.2
instalado.

e Kit de robdtica educativa para basica (uno por equipo).

e Conectividad a internet.

e Reglas.

ACTIVIDAD

Construir un carro que avance una distancia calculada utilizando el recurso de robética
educativa de primaria.

PROCEDIMIENTO

El o la docente entrega un kit de robética por equipo y las instrucciones de construccion
para el carro. El carro también pode disefiarse y construirse por los alumnos y alumnas.
Las instrucciones para la construccion y programacion se encuentran detallados en la
“Construccién 1”. Calculan la longitud de ruedas y engranajes utilizados, y calculan a
Su vez las rotaciones necesarias para abarcar la distancia indicada, utilizando reglas para
medir el desplazamiento del carro.
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Construccioén

Carro 1l

! Modelo de referencia tomado de la pagina Wedobots. http://www.wedobots.com/2013 01 _01_archive.html
HYPERLINK "http://www.wedobots.com/2013_01_01_archive.html"
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Step 12 of 21
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Programacién

P ()
J.%D

Pantalla que
con el numero
de rotaciones
realizadas

Presionar la B
del teclado
para volver la

pantalla a 0.

Pulsar hasta
completar la
distancia
especificada.

Envia a la
pantalla las
rotaciones del

e Calcula segun corresponda el radio o didmetro de los engranajes y ruedas del
vehiculo.

Radio=4 mm

Diametro= 24 mm

Radio= 12 mm
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e Determina el perimetro de los engranajes y poleas anteriores.
e Determina el desplazamiento de nuestro carro utilizando las ruedas traseras.

Diametro= 30 mm

1 Rotacién = Longitud de la rueda o engranaje

Longitud de la Circunferencia = 2m X Radio

Longitud de la Circunferencia = m X Diametro

e Cada vez que ejecutamos nuestro programa el carro avanza la longitud antes
calculada, que es equivalente aproximadamente a 1 rotacion de la rueda.
¢Cuantas rotaciones son necesarias para que nuestro vehiculo avance
aproximadamente 188 milimetros??

e /;Qué te parecio la clase? ¢ Podrias mejorar algo?

EVALUACION

Construye modelos siguiendo las instrucciones.

Resuelve problemas matematicos a partir de un conjunto de datos.
Valora el uso del recurso para el aprendizaje del contenido.
Trabaja en colaboracién con sus compafieros y compafieras.

Deben marcar la distancia indicada en una hoja y presionar play las veces necesarias para que el vehiculo complete
la trayectoria establecida. Cada ejecucidn se suma como una rotacion y se muestran en la pantalla. Al concluir la
distancia marcada el nimero de rotaciones sera el mostrado en pantalla.
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ASIGNACIONES Y TAREAS
Presentar para la proxima clase sus conclusiones respecto al siguiente problema.
Si cambiamos la rueda trasera por otras con las siguientes medidas:

e Diametro =40 mm
e Diametro =8 mm

¢,Cual seria la distancia que abarcaria en carro en cada caso? (Recordar que la distancia
es igual a la longitud de la circunferencia).
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